深圳市北斗云信息技术有限公司
监测点初始化设置流程
所有设备在安装后，都需进行初始化设置（特殊设备除外），并删除安装过程产生的异常数据。
由安装员进行初始化设置，在安装完成后选择正常数据做为初始值，并删除安装过程产生的异常数据。
由项目经理进行设置监督，项目安装完成后，由项目经理检查是否设置初始值，检查数据曲线，保证数据正常。
初始化设置方法
监测一体机（GNSS）
（1）设置初始坐标，安装完成第二天，选择前一天的日数据做为初始值，点位设置>初始坐标>获取坐标>历史数据>24小时位移>选择>保存。
（2）设置目标方向，可选设置项，当指定测量特定水平位移目标方向时设置。
测斜绳
（1）添加节点，每个节点的IMEI、长度、安装位置录入节点管理，点位设置>节点管理>右上角+>输入IMEI>输入长度>输入位置>确定，安装位置从上往下从1开始，依次完成所有节点录入，查看每个节点数据是否正常，点节点列表>右上角菜单>最新数据>产生时间，应该为最近时间上报数据。
（2）设置固定模式，点位设置>固定模式>底部固定。
（3）设置孔口标高，点位设置>孔口标高。
（4）设置钻孔深度，点位设置>钻孔深度。
（5）设置安装方向，点位设置>安装方向。
（6）设置方向初始化，点位设置>初始坐标>方向角全部一致>输入安装方向>确点。
（7）设置坐标初始化，点位设置>初始坐标>模块A初始化>坐标初始化>最新数据，并且设置模块B初始化>坐标初始化>最新数据。
（8）设置目标方向，可选设置项，当指定测量特定水平位移目标方向时设置。
（9）坐标设置，是指安装位置的GPS坐标，如果在新建点位时已准确定位可以不用再设置，打开手机GPS，点位设置>获取坐标>地图选择>左下角定位按钮>确定>再点确定保存。
拉线位移计
（1）设置初始距离，从数据表查看最新测量值，点位设置>初始距离>输入测量值>确定。
（2）坐标设置，是指安装位置的GPS坐标，如果在新建点位时已准确定位可以不用再设置，打开手机GPS，点位设置>获取坐标>地图选择>左下角定位按钮>确定>再点确定保存。
加速度计/测斜棒
（1）设置初始位置，点位设置>初始位置>选择数据>最新数据>保存。
设置安装方向，点位设置>安装方向。
（2）设置安装方向，点位设置>安装方向。
（3）坐标设置，是指安装位置的GPS坐标，如果在新建点位时已准确定位可以不用再设置，打开手机GPS，点位设置>获取坐标>地图选择>左下角定位按钮>确定>再点确定保存。
水位计
（1）设置孔口标高，点位设置>孔口标高。
（2）设置安装深度，点位设置>安装深度。
（3）坐标设置，是指安装位置的GPS坐标，如果在新建点位时已准确定位可以不用再设置，打开手机GPS，点位设置>获取坐标>地图选择>左下角定位按钮>确定>再点确定保存。
振弦式应力计/振弦式应变计/振弦式土压力计/振弦式水压力计/振弦式锚索计/振弦式轴力计
（1）设置灵敏系数，点位设置>灵敏系数。
（2）设置温度系数，点位设置>温度系数。
（3）设置基准频率，点位设置>基准频率。
（4）设置标定温度，点位设置>标定温度。
（5）坐标设置，如果在新建点位时已准确定位可以不用再设置，打开手机GPS，是指安装位置的GPS坐标，点位设置>获取坐标>地图选择>左下角定位按钮>确定>再点确定保存。
（6）安装类型，当计算公式为K(F*F-F0*F0)+Kt(T-T0)时不用修改，当计算公式为K(F-F0)+Kt(T-T0)时选择对应的安装类型。
视觉位移
（1） 像素边长，从数据表查看最新测量边长，点位设置>像素边长>输入测量边长>确定。
（2） 安装类型，参考点选择默认，测量点选择设置参考点。
（3） 参考基准，参考点不需设置，测量点选择对应的参考点。
（4） 初始坐标，完成（2）、（3）设置后再进步该步设置，点位设置>初始坐标>获取坐标>快速位移>选择最新数据>保存。
（5） 坐标设置，是指安装位置的GPS坐标，如果在新建点位时已准确定位可以不用再设置，打开手机GPS，点位设置>获取坐标>地图选择>左下角定位按钮>确定>再点确定保存。
（6） 网关参考点设置，项目详情>项目设备列表>网关设备>设备设置，设置测量点对应的参考点0-9。
土壤水份计
（1）同一位置监测点不同深度有多个传感器时，只用新建一个监测点，监测点绑定第一个传感器，并将每个传感器添加到点位设置中的传感器列表中，设置安装类型，点位设置>安装类型>传感器组，传感器列表>右上角+>输入IMEI、安装深度>确定。
（2）坐标设置，是指安装位置的GPS坐标，如果在新建点位时已准确定位可以不用再设置，打开手机GPS，点位设置>获取坐标>地图选择>左下角定位按钮>确定>再点确定保存。
激光测距仪
（1）设置初始距离，从数据表查看最新测量值，点位设置>初始距离>输入测量值>确定。
（2）坐标设置，是指安装位置的GPS坐标，如果在新建点位时已准确定位可以不用再设置，打开手机GPS，点位设置>获取坐标>地图选择>左下角定位按钮>确定>再点确定保存。
静力水准仪
（1）设置初始高度，从数据表查看最新测量值，点位设置>初始高度>输入测量值>确定。
（2）坐标设置，是指安装位置的GPS坐标，如果在新建点位时已准确定位可以不用再设置，打开手机GPS，点位设置>获取坐标>地图选择>左下角定位按钮>确定>再点确定保存。
单点沉降计
（1）设置初始高度，从数据表查看最新测量值，点位设置>初始高度>输入测量值>确定。
（2）坐标设置，是指安装位置的GPS坐标，如果在新建点位时已准确定位可以不用再设置，打开手机GPS，点位设置>获取坐标>地图选择>左下角定位按钮>确定>再点确定保存。
泥位计
（1）设置初始距离，从数据表查看最新测量值，点位设置>初始距离>输入测量值>确定。
（2）坐标设置，是指安装位置的GPS坐标，如果在新建点位时已准确定位可以不用再设置，打开手机GPS，点位设置>获取坐标>地图选择>左下角定位按钮>确定>再点确定保存。
滑坡监测报警仪
（1）设置初始位置，点位设置>初始位置>选择数据>最新数据>保存。
设置安装方向，点位设置>安装方向。
（2）设置安装方向，点位设置>安装方向。
（3）坐标设置，是指安装位置的GPS坐标，如果在新建点位时已准确定位可以不用再设置，打开手机GPS，点位设置>获取坐标>地图选择>左下角定位按钮>确定>再点确定保存。
报警喇叭
（1） 设置安装类型，点位设置>安装类型，当是声光报警器时选择配置喇叭，当是语音播放器时选择配置语音。
（2）坐标设置，是指安装位置的GPS坐标，如果在新建点位时已准确定位可以不用再设置，打开手机GPS，点位设置>获取坐标>地图选择>左下角定位按钮>确定>再点确定保存。
其它设备
[bookmark: _GoBack]雨量计/温度计/温湿度计/视频监控/震动速度计，只需设置坐标位置。
（1）坐标设置，是指安装位置的GPS坐标，如果在新建点位时已准确定位可以不用再设置，打开手机GPS，点位设置>获取坐标>地图选择>左下角定位按钮>确定>再点确定保存。
