
传感头光纤接口

电源接口

        

控制器 24V电源

步骤1 控制器硬件连接

           

控制器网线接口

CCD双通道快速上手手册-V3.8.4.2

控制器光纤接口

传感器组成部件

传感头*2 光纤跳线*2 网线



参考距离

步骤6 获得距离值
关闭原始图像,点击刷新数据,获得实时距离数据

步骤3 打开上位机软件
点击进入主界面

步骤4 连接控制器
出厂默认以太网连接参数,点击连接

步骤5 调整参考距离
调整被测物到传感头参考距离附近,被测物上会出现一个明显的亮斑,原始图像中出现明显的峰值

步骤2 计算机IP地址更改


