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[bookmark: _Toc24635]方案选择
[bookmark: _Toc2698]方案综述
对本赛季全部方案的综述，分析本赛季规则要求特点，总结本赛季所有已知的设计方案，并对比其优缺点，为下文引出本队机器人所选方案做铺垫。
正文宋体小四号，两端对齐，首行缩进2字符，段前0.1行，段后0.1行，1.3倍行距，出现英文时需要使用Times New Roman字体。配图如图4-1，图标题使用黑体五号，段后1行。以下不再重复，根据实际情况添加即可。
[image: 7b0a202020202266696c746572223a202230220a7d0a]
[bookmark: _Ref28752]图4-1 示意图
表格标准为三线表，表标题黑体五号，段前1行，表内文字宋体五号。出现英文时需要使用Times New Roman字体。以下不再重复，根据实际情况添加即可。
[bookmark: _Ref29192]表4-1 线性五杆结构各自由度随机反应数值特征
	/m
	
	

	
	均值/N
	标准差/N
	变异系数
	均值/m
	标准差/m
	变异系数

	0.000000
0.000100
0.000200
0.000300
	0.000000
206.006806
412.013613
618.020419
	0.000000
150.245905
215.100090
266.613296
	0.000000
0.729325
0.522070
0.431399
	0.000000
0.000024
0.000049
0.000073
	0.000000
0.000013
0.000018
0.000022
	0.000000
0.541667
0.367347
0.301370


根据报告需求，自行确定使用三级、四级标题内容。
[bookmark: _Toc18602]创新点
对本赛季最终方案确立的综述，叙述方案创新点及选择原因，有数据或理论支撑最佳。


[bookmark: _Toc21906][bookmark: _Toc198162247][bookmark: _Toc198163767][bookmark: _Toc198159253][bookmark: _Toc198159224][bookmark: _Toc198162033][bookmark: _Toc198161946]设计方案
[bookmark: _Toc7598]功能设计
本部分主要介绍机器人整体功能设计，根据实际情况填写。
[bookmark: _Toc27342]机械设计
本部分主要介绍机器人机械结构设计，根据实际情况填写。
[bookmark: _Toc32065]控制系统设计
本部分主要介绍机器人电路硬件及控制软件设计，根据实际情况填写。
[bookmark: _Toc23012]其他
如有其他特色设计，根据实际情况填写。


[bookmark: _Toc17336]理论仿真或实验验证
[bookmark: _Toc5105]理论仿真
理论仿真需要闭环，对方案设计有理论支撑或验证作用，并确保仿真过程方法正确，对情况近似程度有理有据，避免出现“感觉式”仿真，根据实际情况填写。
[bookmark: _Toc4953]实验验证
实验验证需要闭环，对方案设计有实践支撑或验证作用。


[bookmark: _Toc14682]附件（如有）
以下内容可放在附录之内：
（1） 获奖成果证书；
（2） 设计图纸；
（3） 程序源代码；
（4） 成果转化情况；
（5） 团队简介。
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[1]  [bookmark: _Hlk198162319]中国职工教育研究会. 职工教育研究论文集[G]. 北京: 人民教育出版社, 1985.
[2]  
（参考文献引用遵循GB/T 7714-2015格式，完成时删除此句。）
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